
付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標デー タ

付 図1.11 ター ビン静 翼 ・動 翼 の配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速 度 三 角形

(測 定位 置NR=10, 半径R=209mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.453)

付表1.31 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (測 定 位 置NR=10, 半 径R=209mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 表1.32 ター ビン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=10, 半径R=209mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=34.0mm, スパ ン方 向位 置 アy1/H=0.453

X3D, Y3D, Z : Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標デー タ

付 表1.33 ター ビ ン動 翼 の 座標 (測 定位 置NR=10, 半径R=209mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=34.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.453

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates) 
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 図1.12 タ ー ビ ン 静 翼 ・動 翼 の 配 置 (原 寸) と設 計 点 に お け る速 度 三 角 形

(ミ ッ ドス パ ン, NR=11, 半 径R=212.5mm, ス パ ン 方 向 位 置y/H=0.500)

付表1.34 ター ビ ン 静 翼 ・動 翼 の 仕 様 (ミ ッ ドス パ ン, NR=11, 半 径R=212.5mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼 の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.35 タ ー ビ ン静 翼 の 座 標 (ミ ッ ドス パ ン, 測 定 位 置NR=11, 半 径R=212.5mm)

ハ ブ 側 壁 面 か ら の 距 離y=37.5mm, ス パ ン 方 向 位 置y/H=0.500

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 表1.36 ター ビ ン動 翼 の 座標 (ミ ッ ドスパ ン, 測 定位 置NR=11, 半径R=212.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距離y=37.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.500

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付 録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼 配置 と座 標データ

付 図1.13 ター ビン静 翼 ・動 翼 の配 置 (原 寸) と設 計 点 に お け る速度 三 角形

(測 定位 置NR=12, 半径R=216.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.547)

付 表1.37 タ ー ビ ン 静 翼 ・動 翼 の 仕 様 (測 定 位 置NR=12, 半 径R=216.0mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標デー タ

付 表1.38 タ ー ビ ン 静 翼 の 座 標 (測 定 位 置NR=12, 半 径R=216.0mm)

ハ ブ 側 壁 面 か らの 距 離y=41.0mm, ス パ ン方 向位 置y/H=0.547

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)

X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼 の翼配置 と座標 データ

付 表1.39 タ ー ビ ン 動 翼 の 座 標 (測 定 位 置NR=12, 半 径R=216.0mm)

ハ ブ 側 壁 面 か らの 距 離y=41.0mm, ス パ ン 方 向位 置y/H=0.547

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 図1.14 ター ビン静 翼 ・動 翼 の 配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速 度 三 角 形

(測 定位 置NR=13, 半径R=219.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.593)

付 表1.40 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (測 定位 置NR=13, 半 径R=219.5mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.41 タ ー ビ ン静 翼 の 座 標 (測 定 位 置NR=13, 半 径R=219.5mm)

ハ ブ 側 壁 面 か ら の 距 離y=44.5mm, ス パ ン 方 向 位 置y/H=0.593

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 表1.42 ター ビ ン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=13, 半径R=219.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距 離y=44.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.593

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 データ

付 図1.15 ター ビン静 翼 ・動 翼 の配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速 度 三 角形

(測 定 位 置NR=14, 半径R=223mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.640)

付 表1.43 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (測 定 位 置NR=14, 半 径R=223mm)

588



付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標デー タ

付 表1.44 ター ビン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=14, 半径R=223mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=48.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.640

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼 の翼 配置 と座標データ

付 表1.45 ター ビン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=14, 半径R=223mm)

ハ ブ 側壁 面 か らの距 離y=48.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.640

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼 配置 と座標 デー タ

付 図1.16 ター ビン静 翼 ・動 翼 の 配置 (原 寸) と設 計 点 に お け る速 度 三角 形

(測 定位 置NR=15, 半径R=226.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.687)

付 表1.46 ター ビ ン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (測 定位 置NR=15, 半 径R=226.5mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.47 ター ビン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=15, 半径R=226.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=51.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.687

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置と座標データ

付 表1.48 ター ビン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=15, 半径R=226.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=51.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.687

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 データ

付 図1.17 ター ビン静 翼 ・動 翼 の配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速 度 三 角形

(測 定位 置NR=16, 半径R=230mm, ス パ ン方 向位 置y/H=0.733)

付 表1.49 ター ビン静 翼 ・動 翼 の 仕様 (測 定位 置NR=16, 半径R=230mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.50 ター ビン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=16, 半径R=230mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=55.0mm, ス パ ン方 向位 置y/H=0.733

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.51 ター ビン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=16, 半径R=230mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=55.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.733

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 図1.18 タ ー ビ ン 静 翼 ・動 翼 の 配 置 (原 寸) と設 計 点 に お け る速 度 三 角 形

(測 定 位 置NR=17, 半 径R=233.5mm, ス パ ン 方 向 位 置y/H=0.780)

付 表1.52 タ ー ビ ン 静 翼 ・動 翼 の 仕 様 (測 定 位 置NR=17, 半 径R=233.5mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼 の翼配置 と座標 データ

付 表1.53 ター ビ ン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=17, 半径R=233.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=58.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.780

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 データ

付 表1.54 ター ビン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=17, 半径R=233.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=58.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.780

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼 の翼配置 と座標 デー タ

付 図1.19 タ ー ビン静 翼 ・動 翼 の 配 置 (原 寸) と設 計 点 に お け る速 度 三 角 形

(測 定位 置NR=18, 半径R=237mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.827)

付 表1.55 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (測 定位 置NR=18, 半径R=237mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.56 ター ビン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=18, 半径R=237mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=62.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.827

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D,Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 を動翼の翼 配置 と座標 デー タ

付 表1.57 ター ビン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=18, 半径R=237mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=62.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.827

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静 翼,動 翼の翼配置 と座標データ

付 図1.20 ター ビン静 翼 ・動 翼 の 配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速 度 三角 形

(測 定位 置NR=19, 半 径R=240.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.873)

付 表1.58 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (測 定位 置NR=19, 半径R=240.5mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.59 タ ー ビ ン 静 翼 の 座 標 (測 定 位 置NR=19, 半 径R=240.5mm)

ハ ブ 側 壁 面 か らの 距 離y=65.5mm, ス パ ン 方 向位 置y/H=0.873

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 データ

付 表1.60 ター ビン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=19, 半径R=240.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=65.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.873

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標デー タ

付 図1.21 ター ビン静 翼 ・動 翼 の配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速 度 三角 形

(測 定 位 置NR=20, 半径R=244mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.920)

付 表1.61 ター ビン静 翼 ・動翼 の仕 様 (測 定 位 置NR=20, 半 径R=244mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 データ

付 表1.62 ター ビン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=20, 半径R=244mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=69.0mm, ス パ ン方 向位 置y/H=0.920

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付表1.63 ター ビン動 翼 の座 標 (測 定位 置NR=20, 半径R=244mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=69.0mm, ス パ ン方 向位 置y/H=0.920

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 図1.22 ター ビン静 翼 ・動翼 の 配置 (原 寸) と設 計 点 に お け る速 度 三 角 形

(測 定位 置NR=21, 半径R=247.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.967)

付 表1.64 ター ビン静 翼 ・動 翼 の 仕 様 (測 定位 置NR=21, 半径R=247.5mm)

609



付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼 配置 と座標デー タ

付 表1.65 ター ビン静 翼 の座 標 (測 定位 置NR=21, 半 径R=247.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=72.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0 .967

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 表1.66 ター ビン動翼 の座 標 (測 定位 置NR=21, 半径R=247.5mm)

ハ ブ側壁 面 か らの距 離y=72.5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.967

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼 配置 と座標デー タ

付 図1.23 ター ビン静翼 ・動 翼 の 配 置 (原 寸) と設 計 点 に お け る速 度 三 角形

(動 翼 チ ップ位 置, 半径R=249mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.987)

付 表1.67 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (動 翼 チ ップ位 置, 半径R=249mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標 デー タ

付 表1.68 ター ビン静 翼 の座 標 (動 翼 チ ップ位 置, 半径R=249mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの距 離y=74.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.987

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配 置 と座標デー タ

付 表1.69 ター ビン動 翼 の 座標 (動 翼 チ ップ位 置, 半径R=249mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=74.0mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.987

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標データ

付 図1.24 ター ビン静 翼 ・動 翼 の 配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速度 三角 形

(静 翼 チ ップ位 置, 半 径R=249,5mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.993)

付 表1.70 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (静 翼 チ ップ位 置, 半径R=249.5mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼 の翼配置 と座標 データ

付表1.71 ター ビン静 翼 の座 標 (静 翼 チ ップ位 置, 半径R=249.5mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距 離y=745mm, スパ ン方 向位 置y/H=0.993

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectangular coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates)
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付録1 ター ビン静翼 ・動 翼の翼配置 と座標デー タ

付 図1.25 ター ビ ン静 翼 ・動 翼 の配 置 (原 寸) と設 計 点 にお け る速 度 三角 形

(チ ップ側 壁 面, 半径R=250mm, スパ ン方 向位 置y/H=1.000)

付 表1.72 ター ビン静 翼 ・動 翼 の仕 様 (チ ップ側 壁 面, 半径R=250mm)
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付録1 ター ビン静翼 ・動翼の翼配置 と座標デー タ

付 表1.73 ター ビン静 翼 の座 標 (チ ップ側 壁 面, 半径R=250mm)

ハ ブ側 壁 面 か らの 距離y=75.0mm, スパ ン 方 向位 置y/H=1.000

X3D, Y3D, Z: Three-dimensional coordinate system (Cartesian rectanguiar coordinates)
X2D, Z: Two-dimensional coordinate system (axial and circumferential coordinates
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