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るXとSoの値で数値的に定まる係数をもつ無次元慣性

能率ISに関する7つの整次不等式で安定条件を表わす

ことができる、一般には数値的にしか解析できないが，

　　　う特に，N・　・・t　＝＝　Oにおける転動片単純支持模型に対する安

定性については，hoの変化が他と非連成になり特性方

程式の次数が低くなるばかりでなく，解析的に判別する

ことができる．受圧面内外径比ρ、を用いてその結果を

述べると

　1。≧1！2の場合　すべてのωとhoに対して安定

　ムくユノ2の場合　cv　JI。1！2〈Rt2Po1／2A！〔1（112　一　ln）〕1t2

　・（ここにA＝〔・－3π／16・｛4ρ～÷（1一ρ，4）／ln　p‘｝〕1！2）

　を満すωとlt・に対して安定　　　　　　　（15）

　一般の推力軸受では1．≧ユ／2で，しかも回転軸と転動

片は一体であるから常に安定であるのに対し，アキシa・

ルプランジャポンプのシリンダプロックは，場合によっ

て前記の単純支持模型に対応するものがあり，しかも機

構上1．〈112となりうるので，高速回転で不安定になる

可能性を持っていることがわかる．

　　　　　　　　6．動　的　釣　合
　　　　　　　　　　　　づ　転動片の運動方程式で」＞li。t　・Oの場合，　x，　Soおよび

dθs／dtが一定ならはF。．・は一定になる．このような状

　　　　　　　　　　　　　　　　　　究　　速　　報

態が実現するには受圧面が同心円輪，1，く1／2の条件が

必要であり，またdθ，1dt＝ω／2でなければならない．

さらにXによって数値的に定まる係数を持っ　S。に関

する7つの整次不等式が成立しなければならない．NX　i

＝－N．J　sin　ae　十　NvJ　cos　es（ノ＝1，4）として，釣合式は

次のようになる．

　　　　漁一〔飾罐譜羨2）〕　　1（・6）

　　　　露舞一5・（F・＋号）　　　　（・7）

　　　　　　　　了．　ま　　と　　め

　平面推力軸受では，一般に幾何学的くさび効果に必要

な外力のモー一メントは存在せず，不安定にならない．こ

れに対し，アキシャルプランジャポンプ，同モータのシ

リングブロックに対応する転動片を持つものでは，場合

によって幾何学的くさび効果が存在して，不安定な状態

になりうること，動的釣合状態が存在しうることを簡単

に述べた．　　　　　　　　　（1969年9月30日受理）
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正誤表（1ユ月号）

表2 7 目　　　　次 光・一ナリフ吻一の漸・…雑窺 光・一ナリ・・一・一の鱗・一離盟羨

1 右 1 本　　　　文 3個のリフレクター…… 3個のリフレタレー……

〃 〃 9．14 〃 ・・一L勧反射面稜…… ……L効反射断面積……

2 左 5、10．ユ1

ｺ　5
〃 〃 〃

〃 図4，6の説明文 〃 〃

5 右 下　5 本　　　　文 4ゴ4＞4・一・ ユOJ＞」4、＞」……

6 〃 6 〃 より2～3倍…… より3－5倍・…・・

〃 〃 10 〃 ・・…・L効反射面蹟…… ……L勧反射断面稜……

〃 〃 14 〃 ……xに近い値で」山＞4 …… P04＞」ゴ星＞4

〃 左 表2の説弱文 ・・－ P41’…… ……S……
〃 〃 表　　2 IJ、一、4’】4．ゴLIH’1 4－、’ρJH”」皇一ゴ

15 〃 下　18 塞　　　　文 β。＝ゾrマ7可 βρ2＝ゾ1一ζρの，

〃 〃 下　17 ア，＝〔（1＋“ノ）18ζσ〕05， rr＝（1十4ζ♂）ノ8ζρ，δ9＝（1－4ζ〃1）／81／エーζσ：

占，詑〔（レ4ζ」り18レ／」苅〕。。

〃 右 図 Fig．3 Fig　2

〃 〃 〃 Fi騒2 Fi序3
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