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が，そのような場含には2番ヘッドのトルコン入力軸の

回転をわずか上げれば同調する．

　このような二とを繰返せば最終キャプスタン虫での線

の仕掛けが完了する．

　　3・2　伸線作業

　．lr．：’iのよ5にして線通し（仕掛け）が完了して，↑機

　　　　　　第8図

ドのトルコン人力軸回転数だけを他のものよりも幾分高

くする．　この理由はすでに前報3）で説明したのでニニで

は省略するが，本機では各ヘッドのトルコンの入力軸・

出力Wt　ln両者の回転数が操作盤．Lで読み取れるので，所

要の逆張力の強さをあらかじめ両軸の回転速度で表わす

操作盤の共題増速

スイッチを圧せ

ば，全ヘッドの無

段変速機のパイロ

ットモータが一斉

に作動して，　トル

コンの入力回転数

が一一斉に上り伸線

速度が速くなる．

　各ダイスで相当

な強さの逆張力を

作用させようとす

る場合には，最終

ヘッド以外の無段

変速機のパイロツ

トモータを｝kcに停

止して，最終ヘッ

2↓5

だけの準備をして置けば，これで逆張力坤線作業伍日わ

れ．る．

　第8図は伸線中の状況をtl二．ヒリキャプスタン側から見

たものであって，第3キャプスタンに5回巻いたllt三：ナで

伸線している様子がよくわかる．逆ザカを．卜分効かせて

伸線しているので，ダイスの前でも線に真直に張ってい

ろのが見られる・また逆張力によってダイフの引抜愈抗

が大幅に低下すろので，キャプスタンに巻き取った謙の

温度は普通の伸線機よりも非常に低く，貯線型伸線機で

十分多量に貯線して冷却した場合と，同程度0温度であ

った．

　4．　むすび

　この型式の伸線機はすぐれた性能を持ち，Lか噛他O

方式に較べて少ない費用でそれが実現できろ二とは，理

論的には明らかであろ．すくtcくとも著者らはこれを確

信していたlb；，しかしそれだけでは全世界に前例のない

この伸線機は生れ出なかったであ7⊃う．製俘に当りた昭

和機械工作所の熱意と，．使用者の三興線材［り決断と1こ大

なる尊敬を払うととic，いす冒自動月二の鰯力に慰薔ナ

るものである．　　　　　　　　　　　　t1957．4、8）
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